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1 WSTEP

11 Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robd6t Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem urzgdzen
zabezpieczajgcych ruch pieszych w ramach inwestycji opisanej w SWZ

1.2 Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem urzadzenh zabezpieczajgcych ruch pieszych i rowerzystow.

1.3.1 Zakres roboét zawartych w projekcie technicznym:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacja dotyczg prowadzenia roboét przy ustawieniu
urzgdzeh zabezpieczajgcych ruch pieszych i rowerzystéw.

Zakres robét zawartych w projekcie technicznym:

e ustawienie ogrodzenia typu U11a (barierki ptaskownikowe typu mostowego)

Miejsce lokalizacji wygrodzen, przedstawiono na rysunku planu sytuacyjnego w projekcie
wykonawczym branzy drogowej oraz w projekcie organizacji ruchu.

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Bariery ochronne sztywne - przegrody fizyczne separujgce ruch pieszy od ruchu kotowego
wykonane z ksztattownikow stalowych, siatek na linkach naciggowych, ram z ksztattownikow
wypetnionych siatkg, szczeblinami lub panelami z tworzyw sztucznych lub szktazbrojonego.

1.4.2 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami,
wytycznymi i katalogami.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczgce robo6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2 MATERIALY

21 Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu urzgdzen zabezpieczajgcych ruch pieszy, objetych
niniejszg STWIORB, sa:
e ogrodzenia segmentowe U12;
e ogrodzenia plaskownikowe U11a

23 Ogrodzenie segmentowe wykonane z prefabrykatéow metalowych (barierka rurowa
wygrodzeniowa z poprzeczka) U12

Ogrodzenia segmentowe zostang wykonane z gotowych modutéw o diugosci 1500 lub 2000
mm i wysokosci 1600 mm z rury o $rednicy 60,3 mm (grubos¢ Scianki 2,9 mm) wraz z poprzeczkg o
Srednicy 48+50 mm.




STWIORB D.07.06.02

Powyzsze rury stalowe bedg zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie ogniowe,
pomalowane proszkowo na kolor biaty oraz wyklejone czerwonymi pasami z folii odblaskowe;j.

2.4 Ogrodzenie U11a

Ogrodzenie U-11a z ptaskownikdéw nalezy wykonaé jako spawane (sposob taczenia okresli
producent).

Wiasnosci mechaniczne elementéw potgczeniowych powinny odpowiada¢ wymaganiom PN- M-
82054 PN-M-82054-03 lub innej normy uzgodnione;.

Minimalna grubosé powtoki cynkowej powinna wynosi¢ w warunkach uzytkowania:
a) umiarkowanych - 8 ym,
b) ciezkich -12 um,
zgodnie z okresleniem agresywnosci korozyjnej srodowisk wedtug PN-H-04651.

Drut spawalniczy powinien spetnia¢ wymagania PN-M-69420, odpowiednio dla spawania
gazowego acetylenowo-tlenowego lub innego zaakceptowanego przez Inzyniera. Srednica drutu
powinna wynosi¢ potowe grubo$ci elementéw fgczonych lub od 6 do 8 mm, gdy elementy tgczone sg
grubsze niz 15 mm. Powierzchnia drutu powinna by¢ czysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lub
smarow. Wytrzymatos¢ drutdw na rozcigganie powinna wynosic:

Srednica drutu - mm wytrzymatos¢ na rozcigganie
od 1,2do 1,6 od 750 do 1200 MPa
od 2,0do 3,0 od 550 do 1000 MPa
powyzej 3,0 od 450 do 900 MPa.

Druty moga by¢ dostarczane w kregach, na szpulach lub w pakietach. Kregi drutow powinny
skfada¢ sie z jednego odcinka drutu, a zwoje nie powinny by¢ splgtane. gczna maksymalna masa
pakowanych drutéw i pretéw nie powinna przekracza¢ 50 kg netto.

Druty i prety powinny by¢ przechowywane w suchych pomieszczeniach, wolnych od czynnikéw
wywotujgcych korozje.

2.5 Beton i jego sktadniki

Deskowanie powinno zapewni¢ sztywnos$¢ i niezmienno$é uktadu oraz bezpieczenstwo
konstrukcji. Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w sposéb umozliwiajgcy tatwy jego montaz i
demontaz. Przed wypetnieniem masg betonowg, deskowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato
wyciek zaprawy z masy betonowej, mozliwos¢ znieksztatcen lub odchylen w betonowanej konstrukcji.

Klasa betonu - jesli w dokumentacji projektowej lub STWIORB nie okreslono inaczej, powinna
by¢ C 16/20. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1:2003. Sktadnikami betonu sa:
cement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy co najmniej , 32,5,
odpowiadajgcym wymaganiom PN-EN 197-1:2002. Transport i przechowywanie cementu powinny by¢
zgodne z postanowieniami BN-88/B-6731-08.

Kruszywo do betonu - kruszywo naturalne nietamane 0/2 powinno odpowiada¢ wymaganiom
PN-EN 12620+A1:2008.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych
mozna stosowac¢ wode pitng.

Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane, je$li przewidujg to dokumentacja
projektowa, STWIORB lub wskazania Inzyniera, przy czym w przypadku braku danych dotyczgcych
rodzaju domieszek, ich dobdr powinien by¢é dokonany zgodnie z zaleceniami PN-EN 206-1:2003.
Domieszki powinny odpowiada¢ PN-EN 934-2:2010.

3 SPRZET
31 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”
pkt 3.

3.2 Sprzet do wykonania balustrad
Doktadny sposéb montazu i niezbedny sprzet okresli producent.

4 TRANSPORT




STWIORB D.07.06.02

41 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 4.

4.2 Transport elementoéw balustrad

Transport ogrodzenia segmentowego moze odbywac sie dowolnymi srodkami transportu (z
uwzglednieniem wymiarow i ciezaru elementéw). W czasie transportu nie moze dojs¢ do uszkodzen
mechanicznych, a takze nie moze ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjne ogrodzenia

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2 Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

W zalezno$ci od wielkosci robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera zakres robét
wykonywanych bezposrednio na placu budowy oraz robét przygotowawczych na zapleczu
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wmontowywane ogrodzenia segmentowe.

Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje urzadzen liniowych zabezpieczajgcych
ruch pieszych na podstawie dokumentacji projektowe;.

Do podstawowych czynnosci objetych niniejszg STWIORB przy wykonywaniu ww. robot
naleza:
oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym;
sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianego ogrodzenia segmentowego;
wykonanie dotéw pod ogrodzenie segmentowe;
ustawienie ogrodzenia wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod
ogrodzenia;

5.3 Oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z projektem
organizacji ruchu na czas robot.

5.4 Sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianego ogrodzenia segmentowego

Sytuacyjne wyznaczenie odcinkdéw ustawianego ogrodzenia segmentowego nalezy dokona¢ w
oparciu o dokumentacje projektowg. Nalezy wyznaczy¢ miejsca osadzenia ogrodzenia.

5.5 Ustawienie ogrodzenia wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod ogrodzenia

Ogrodzenia mogg by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku albo oprawione w bloczki
betonowe formowane na zapleczu i dostarczane do miejsca budowy urzgdzenia zabezpieczajgcego
ruch pieszych. Po uzyskaniu akceptacji Inzyniera, stupki betonowe mogg by¢ obtozone kamieniami lub
gruzem i przysypane ziemia.

Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napetni¢ otwor mieszankg betonowg odpowiadajaca
wymaganiom punktu 2.8. Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.

Wysokos¢ balustrady po wykonaniu powinna wynosi¢ 1,10 m (na chodnikach, gdzie
dopuszczony jest tylko ruch pieszy), 1,20 m (na $ciezkach rowerowych oraz ciggach pieszo
rowerowych).

Aby nie ograniczaé powierzchni przeznaczonej dla pasazeréw komunikacji publicznej w rejonie
peronow autobusowych balustrade U11a nalezy montowa¢ do gérnej krawedzi Scianki katowej zgodnie
z wytycznymi producenta.

Sasiednie moduty balustrady nalezy ze sobg potgczyé uwzgledniajgc wymagania producenta
zastosowanej balustrady.

Balustrady typu U11a nalezy zakotwi¢ do projektowanej Scianki oporowej. DDopuszcza sie
montaz balustrady zaréwno do gérnej powierzchni Scianki oporowej, jak i od bocznej strony zewnetrznej.
Doktadny sposéb montazu Wykonawca opracuje na etapie realizacji inwestycji uwzgledniajgc
wymagania producenta balustrady oraz wytyczne Inzyniera.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli podano w STWIORB D.00.00.00."Wymagania ogoélne"
pkt 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia
o0 jakosci (atesty).

6.3 Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

6.3.1 Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréow wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Lp. | Rodzaj Liczba badan Opis badan Ocena
badania wymkpw
badan
1 Sprawdzenie Powierzchnie zbadac¢ nieuzbrojonym
powierzchni | od 5 do 10 badan z | okiem. Do  ew.  sprawdzenia o .
wybranych losowo | gtgbokosci wad uzy¢ dostepnych Wyniki badan
elementow w | narzedzi (np. liniatéw z czujnikiem, powinny  by¢
kazdej dostarczonej | Suwmiarek, mikrometrow itp. zgodne -z
2 Sprawdzenie | partii wyrobow | Przeprowadzi¢ uniwersalnymi wyrr;:ggnéam
wymiaréw liczgcej do 1000 | przyrzgdami pomiarowymi up | PUNKH <2
elementow sprawdzianami

W przypadkach budzacych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobdw i materiatéw w zakresie wymagan podanych w punktach od 2.3 do
2.9.

6.3.2 Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania urzgdzenh zabezpieczajgcych ruch pieszych nalezy zbada¢ zgodnos¢
wykonania urzgdzen z dokumentacjg projektowg (lokalizacja, wymiary)

7 OBMIAR ROBOT

71 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) wykonanej balustrady.

8 ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB,
wymaganiami Inzyniera oraz instrukcjg producenta barier.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-00.00.00 ,Wymagania
0golne".
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
- zakup i transport balustrady,
- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
- sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianej balustrady,
- wykonanie dotkéw pod balustrade
- uporzgdkowanie terenu wzdtuz wykonanej balustrady.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 1992-1-1:2008

2. PN-H-97080-06:1984
3. PN-EN 206-1:2003

4. PN-EN 12620+A1:2008
5. PN-B-10285

6. PN-B-197-1:2002

7. PN-EN 934-2:2010
8. PN-EN 1008:2004

9. PN-EN 10210-1:2007

PN-EN 10210-2:2007
10. PN-EN 1179:2005
1. PN-EN 10025-1:2007
12. PN-EN 10083-1:2008

13. PN-H-84023-07

14. PN-EN 10084:2009

15. PN-EN ISO 4957:2004
16. PN-EN ISO 8501-1: 2008

17. PN-M-06515:1979
18. PN-M-69011:1978

19. PN-EN 14343:2010

20. PN-EN 1SO 898-1:2009

21. PN-EN ISO 8501-1: 2008

22. BN-89/1076-02

23. BN-88/6731-08
24, PN-EN 970:1999

25. PN-H-93010:1991
10.2. Inne dokumenty

Eurokod 2 - Projektowanie konstrukcji z betonu - Cze$¢ 1-1: Reguly
ogolne i reguty dla budynkéw

Ochrona czasowa - Warunki srodowiskowe ekspozycji

Beton - Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé
Kruszywa do betonu

Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach
bezwodnych

Cement Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Czes$¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodno$¢, oznakowanie i etykietowanie

Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i
ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z
proceséw produkcji betonu

Ksztattowniki zamkniete wykonane na gorgco ze stali konstrukcyjnych
niestopowych i drobnoziarnistych

- Czes$¢ 1: Warunki techniczne dostawy

- Czes¢ 2: Tolerancje, wymiary i wielkosci statyczne

Cynk i stopy cynku - Cynk pierwotny

Wyroby walcowane na goraco ze stali konstrukcyjnych - Czes¢ 1: Ogdlne
warunki techniczne dostawy

Stale do ulepszania cieplnego - Czg$¢ 1: Ogolne warunki techniczne
dostawy

Stal okres$lonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

Stale do naweglania - Warunki techniczne dostawy

Stale narzedziowe.

Przygotowanie podtozy stalowych przed nakfadaniem farb i podobnych
produktéw - Wzrokowa ocena czystosci powierzchni - Cze$¢ 1: Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz
podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok
Dzwignice. Ogolne zasady projektowania ustrojéw nosnych

Spawalnictwo - Ztgcza spawane w konstrukcjach stalowych - Podziat i
wymagania

Materialy dodatkowe do spawania - Druty elektrodowe, tasmy
elektrodowe, druty i prety do spawania tukowego stali nierdzewnych i
zaroodpornych - Klasyfikacja (oryg.)

Wiasnosci mechaniczne czesci ztgcznych wykonanych ze stali weglowej
oraz stopowej - Cze$é 1: Sruby i $ruby dwustronne o okreslonych klasach
wilasnosci - Gwint zwykly i drobnozwojny

Przygotowanie podtozy stalowych przed nakfadaniem farb i podobnych
produktéw - Wzrokowa ocena czystosci powierzchni - Cze$¢ 1: Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niepokrytych podtozy stalowych oraz
podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok
Ochrona przed korozjg. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania
Cement. Transport i przechowywanie.

Spawalnictwo - Badania nieniszczace zigczy spawanych - Badania
wizualne

Stal - Ksztattowniki walcowane na gorgco
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26. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listopad 1965.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw
drogowych poziomych i warunki ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz.2181




